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PLANUL DE ACTIVITĂŢI DESFĂŞURATE DE EXPERTII PE TERMEN SCURT  
ÎN LUNA IULIE 2011 

ÎN CADRUL PROIECTULUI POSDRU 88/1.5/S /61445 – EFICIENT 
 

 

LUNA IULIE / 2011 

Ziua Nume si prenume ETS Denumirea activitatii Locul/Ora Ore alocate Participanţi 

04.07.2011 

Prof.dr.ing. Adrian Filipescu A1.2 Conducerea neliniara a  robotilor 

mobili cu patru roti motoare si directoare 

(vehicule autonome). Conducerea  

vehiculului SEEKUR Robot base 

Y000/16
00

 3 Studenti doctoranzi 

7.07.2011 

Prof.dr.ing. Adrian Filipescu A1.2 Conducerea sliding mode a robotilor 

mobili cu patru roti motoare si directoare, 

Conducerea sliding mode a vehiculului 

SEEKUR Robot base  

Y000/16
00

 3 Studenti doctoranzi 

11.07.2011 

 

Prof.dr.ing. Adrian Filipescu 

A1.2: Conducere sistem hibrid, linie de 

asamblare/ dezasamblare, robot mobil 

echipat cu manipulator robotic. 

 

Y604/16
00

 

 

3 

 

Studenti doctoranzi 

15.07.2011 

 

Prof.dr.ing. Adrian Filipescu 

A1.2: Seminar privind conducerea sliding-

mode, in timp real, a vehicului autonom 

SEEKUR Robot base 

 

Y000/16
00

 

 

2 

 

Studenti doctoranzi 

18.07.2011 

 

 

Prof.dr.ing. Adrian Filipescu 

A6.5: Intalnire cu reprezentanti ai firmei IPA  

SA –filiala  Galati. Scop: discutii privind 

dificultatile intampinate de masteranzi si 

doctoranzi/oportunitatile pentru accederea pe 

 

 

Y402/18
30

 

 

 

1 

 

- Studenti doctoranzi 

- Specialisti ai firmei IPA 

S.A. filiala – Galati 



 

 

piata muncii in cercetarea stiintifica. 

13.07.2011 

Prof.dr.ing. Adrian Filipescu A6.6: Schimb de experienta cu Conf. Dr. ing. 

Mariana Titica, Universitatea Nantes St. 

Nazaire - Franta 

 

Y402/18
30 

 

1 

- Studenti doctoranzi 

 

25.07.2011 

 

Prof.dr.ing. Adrian Filipescu 

A6.3: Prezentarea rezultatelor obtinute de 

doctorand Adrian Radaschin  in conducerea 

unui sistem hibrid, linie de mecatronica 

HERA si robotul mobil Pioneer 3-DX 

echipat cu manipulatorul  robotic Pioneer 5-

DOF Arm. 

 

Y604/16
00

 

 

1 

- Studenti doctoranzi 

- Membri ai scolii doctorale 

Ingineria Sistemelor 

 

Expert pe termen scurt, 

Prof.dr.ing. Adrian Filipescu 

Semnătura, 

________________________ 

Coordonator Colectiv Doctoral, 

Prof.dr.ing. Adrian Filipescu 

Semnătura, ________________________ 

    Decan, 

  Prof.dr.ing. D.Aiordachioaie 

    Semnătura, 

________________________ 

  

 

 

Manager de proiect,  

Prof. dr. ing. Lucian P. Georgescu  

Semnătura, ________________________ 

 

       

        

 


